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C. Lisning: Rotuttrycket i viinsterledet (v.l.) #r definierat for z > B Uttrycket

under rottecknet i hogerledet (h.l.) kan skrivas om som (z — 3)%, och #r séledes icke-
negativt for alla reella x. Kvadrering av en ekvation ger en ekvation ekvivalent med den
givna forutsatt att v.l. och h.l. har samma tecken. Vi flyttar darfor éver tvaan fran v.l.

till h.l.
V1br+1=2+ Va2 —6x+9.
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Eftersom va2 = | al for alla reella a, far vi for z > T efter kvadrering och en viss
forenkling, den ekvivalenta ekvationen
(x —3)?+4|x—3| - 15z +3 = 0.
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Vi kan infora en ny variabel, ¢ = x — 3, vilket, for ¢ > T 3= I ger en ekvation
med ¢ som obekant, ekvivalent med den givna ekvationen med x som obekant

t2 + 4] t| — 15t — 42 = 0.
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2 — 11t —42 =0,

som har l6sningarna

; 11 — /121 + 168 5 ; 11 + /121 + 168
1 pum— = — y 2 = pum—
2 2

14.

Av dessa uppfyller endast t5 kravet ¢ > 0.
N 46 .
F0r0>t2—ﬁ far vi
2 =19t —42=0

som har l6sningarna

19— 361+ 168 19-23 194529 19+23

t3 = —2 t 21.
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Av dessa uppfyller endast t3 kravet 0 > ¢ > T
For den ursprungliga ekvationen far vi de tva losningarna x = 14 + 3 = 17, och

r=-24+3=1.



